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Inhalt

Kompaktes Linearmodul LCB ..... ... e
ProduktbesChreibUNG ...
ProduKtaufbhaU ........cc.oonii s
TECNNISCNE DAtEN .. e et e e ens
AL 1 o1 o T ]
BESTEIISCRIUSSEL ... e e

Kompaktes und robustes Linearmodul mit integrierter,
aullenliegender Gleitfiuhrung und Zahnriemenantrieb

Bei der Entwicklung wurde auf eine einfache, preiswerte und robuste
Konstruktion Wert gelegt:

= Das LCB ist eine kostengunstige Alternative zu herkémmlichen
Zahnriemenachsen mit hohen Anforderungen an Robustheit und einfachen
Aufbau.

= Geringe Kosten bei Anschaffung und Konstruktion.

= Geringe Betriebskosten:
¢ Wartungsfrei (bis zur Verschleigrenze der Gleiter)
¢ Wechsel der Gleiter in wenigen Minuten
¢ Hohe Lebensdauer
¢ Geringe Energiekosten durch geringe bewegte Eigenmasse

LCB - Garant fur hohe Produktivitat, hohe Qualitat und optimierte
Rustzeiten:

= Beliebige Geschwindigkeits- und Positionierprofile durch Servo- und
Schrittmotorantrieb.

= Invielen dynamischen Anwendungen kann das LCB teure Linearmotoren
ersetzen.

Gutes Betriebsverhalten:

= Geringe Betriebsgerausche - auch bei hohen Geschwindigkeiten

= Die Fuhrung lauft sauber, trocken und benétigt keine Schmiermittel, die
Staubpartikel anziehen und binden (verklumpen).

Das LCB ist in 2 BaugréRen und mit Antriebspaketen lieferbar:

= Das Linearmodul deckt einen grof3en Bereich bezuglich Geschwindigkeit,
Vorschubkraft und Nutzlast ab.

= LCB ist lieferbar:

als Komponente mit freiem Wellenende

mit Getriebe

mit Getriebe und Servo- oder Schrittmotor

mit Getriebe und Servomotor mit passendem Regler von Parker (Compax3 oder sLVD)

mit Servomotor (Option Direktantrieb) mit Servoantrieb Compax3

mit Schrittmotor (Option Direktantrieb)
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Gleitlagerfiihrung mit hoher statischer Tragfahigkeit:

= Montage und Integration leichtgemacht:
¢ Zubehorteile fiir die LCB Anbindung und/oder Kombination lieferbar

¢ Integrierte Nuten zur einfachen Montage des LCB oder Teileanbau (z.B. Initiatoren).
Die Position entlang der Nut ist frei wahlbar.



Produktbeschreibung

Features

= 2 BaugroéRRen
¢ LCB040
¢ LCB060
= Maximale Vorschubkraft
¢ 160 N (LCB040)
& 560 N (LCBO60)
= Typische Nutzlast
e 1kg - 6 kg (LCB040)
e 1kg - 30 kg (LCBO60)
= Maximale statische Tragfahigkeit in Normalrichtung:
¢ 1250 N (LCBO040)
¢ 3850 N (LCB060)
= Maximaler Hub
& 2 m (LCB040)
¢ 5,5m (LCB060)
¢ Geschwindigkeit bis zu 8 m/s
& Beschleunigung bis zu 20 m/s?
¢ Wiederholgenauigkeit: 0,2 mm

Typische Anwendungsgebiete

= Pick & Place-Anwendungen

= Verpackungs-, Etikettier- und Umreifungstechnik
= Format- und Sensorverstellung

= Pusher-, Picker- und Greiferanwendungen

= Positionieren

= Zufuhren

= Schneiden



LCBO40

LCB060
M1:1
(Gebrauchsmusterschutz: 20 2004 014 821.8)




Produktaufbau

Fuhrung (1) 7/ Schlitten
2):

Profil (6):

Zahnriemenantrieb (7):

Antrieb (8):

4

4 8383 8 38

Das LCB ist geschiitzt durch das Gebrauchsmuster: 20 2004 014 821.8

Die auRenliegende Fuhrung ist Bestandteil des Profils. Die beiden
Fluhrungsschienen brauchen nicht ausgerichtet werden.

Schlitten in drei Langen lieferbar. Bei langeren Schlitten vergréfR3ert sich der
Abstand der Gleitlager (3), wodurch sich die Tragfahigkeit bezuglich Gier- und
Nickmoment verbessert.

Wartungsfreie GleitfUhrung mit integriertem Trocken-Schmiermittel.

Gleiterwechsel (3) ist einfach und innerhalb 2 Minuten durchfiihrbar, ohne
dalR der Zahnriemen entspannt werden muf3.

Bei der LCB040 wird der Zahnriemen direkt am Schlitten gespannt (durch
untergelegte Distanzbleche (4)).

Bei der LCB0O60 erfolgt die Zahnriemenspannung Uber Schrauben an der
Spannstation (5).

Geringe bewegte Eigenmasse ermdéglicht hohe Dynamik und spart
Antriebsenergie.

2 Baugrof3en

Hohe Biegesteifigkeit

Sehr hohe Torsionssteifigkeit (geschlossenes Profil)

Kompakte Bauweise, optimale Ausnutzung des Bauraums
Schmutzunempfindlich, chemisch und mechanisch extrem robust

Hohe Steifigkeit und Genauigkeit durch kraftig dimensionierten Zahnriemen
Antriebsoptionen:

¢ Linearmodul mit freiem Wellenende

Kupplung (9) + Getriebe

Kupplung + Getriebe/Motorkombination (Schritt- oder Servomotor)

Kupplung, Getriebe, Motor und Regler
Kupplung und Motor (10) (Direktantrieb mit Compax3)

L JBR JER 2R 4



Technische Daten

Technische Daten Stand 05/2005 berticksichtigter Sicherheitsfaktor S=1. Die technischen Daten gelten unter
Normbedingungen und nur fir die jeweils einzeln vorliegende Betriebs- und Belastungsart. Bei zusammengesetzter
Belastung muss nach den physikalischen Gesetzen und technischen Regeln geprtift werden, ob einzelne Daten
modoglicherweise zu reduzieren sind. Halten Sie im Zweifelsfalle bitte Riicksprache mit dem Hersteller.

Fahrwege und -geschwindigkeiten
Fahrgeschwindigkeit maximal ~ m/s 5 8
m/s? 20 20
mm 2000 5500

Momente und Kréfte, Zahnscheiben- und Zahnriemendaten

CB-Baugrte  Eheit  LCBOAD  LCBOGO
Wegstrecke proUmdrehung  mm/u 125 170
Zannscheiben-Durchmesser o7  s4L
Zahnriemenbreite /Teilng ~ mm 16/5  25/10
MassedesZahnriemens  kym 008 o067
maximales Antriebsmoment  m 32 15.2
Statische Tragféhigkeitin Normalrichung N 1250 350
max. Vorschubkraft (Nutzlasy N 160 560
Wiederholgenauigkeit mm £02 %02

Massen, Massentragheitsmomente

kg

kg 1,66 4,71
kg 1,85 5,10
kg 0,39 1,41
kg 0,46 1,53

kg 0,53 1,66
kg/m 2,45 5,21

MassentragheitsmomentKupplung ~ kgmm? 1 6

Geometriedaten

LCB-BaugréBe  Einheit  LCBO4O  LCBOGD |
NulHubLange, Schitenkurz o 246 78
NulHub-Lange, Schiiten mitel mm 296 a2
NulHubLénge, Schiitenlang 16 a8
Querschmitt  mmxmm  0xE0x73 60x90x120
agheismomentx o e s
magheismomenty o e 1003
magheismomentk ot 3mes 2
Edowul (Auminum) 072x10°

Temperaturdaten

6

-20° C bis +60° C
Die Nenndaten gelten fir +15° C bis +30° C
Umgebungstemperatur



3D-CAD-Daten http://www.parker-eme.com/Icb
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Malzeichnung LCB040 Grundeinheit
Definition: rechts/links
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3D-CAD-Daten http://www.parker-eme.com/Icb

MaRzeichnung LCBO60 Grundeinheit
Definition: rechts/links
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Belastbarkeitsdiagramme / Verschleil}

Voraussetzungen:

Lebensdauer:

Nutzung der
Diagramme:

Die Diagramme gelten fur ideale Betriebsbedingungen und einwandfreie Flihrungsbahnen und zwar nur
fur die Fihrung.

Der zugrunde gelegte Bewegungsablauf ist trapezférmig mit 3 gleich langen Streckenanteilen fur
Beschleunigung, Konstantfahrt und Verzégerung.

Die Diagramme sind auf bestimmte Nutzlasten normiert: LCB040 mit 1 kg, LCB060 mit 5 kg.
Es sind jeweils die zugehdrigen Massenschwerpunkte mit ihren typischen Lasthebelarmen dargestellt.

NaturgemaR weist die Gleitfiihrung bereits im Neuzustand ein geringes Spiel auf, damit die Fiihrung
nicht klemmt und der Schlitten leicht lauft. Das Spiel wird als Spalt bei jedem einzelnen Gleiter
gemessen und betragt im Neuzustand ca. 0,1 bis 0,2 mm in Normalrichtung und seitlich.

Uber die Lebensdauer vergroRert sich das Spiel entsprechend der Lastfalle, die in den Diagrammen
einzeln dargestellt sind.

Bei Erreichen eines bestimmten VerschleiRes, spatestens jedoch bei der Verschleigrenze (0,5 mm bei
LCB040, 1,0 mm bei LCB060), kénnen die Gleiter leicht und schnell innerhalb weniger Minuten

ausgewechselt werden. Nach dem Wechsel beginnt ein neuer Lebensdauerzyklus gemaf den
Diagrammen.

Die Diagramme sind interpolierbar beziiglich der Lebensdauer und extrapolierbar beziiglich der Last.

(z.B. bei halber Laufleistung ergibt sich der halbe Verschlei3, bei doppelter Last ergibt sich die halbe
Lebensdauer in km).

LCB040 - Lebensdauer / Gleiter
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LCBO060 - Lebensdauer / Gleiter
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Erforderliches Antriebsmoment

S

]Y Die Diagramme ber(icksichtigen die auftretenden Beschleunigungs- und Reibkréfte!

LCBO040 - Erforderliches Antriebsmoment
bei horizontalem Einbau

bei vertikalem Einbau (Aufwértsbeschleunigung)

3.2 T 3.2
(1) a=om/s ol (1)a=0m/s? w -
(2) a=1m/s2 (2) a=1m/s? / 2 (6)/
2,81 (3) a=2m/s? 2,84 (38) a=2m/s? /] P
— | @a=3ms / @ a=3mis / L o]
S (5) a = 5m/s? / (5) a =5m/s? / /
Z.241 (6) a = 7Tm/s? / 2,41 (6) a=7m/s? // > @
e (7) a = 10m/s? (7) a = 10m/s? / / P
- | = (3)
g 8) a = 20m/s? 7 (8) a = 20m/s?
S 20 () a = 20mis / . 2,0 / pd /6
< / / ©] / // /(1)"
216 A ] 16 A / ol
E / /(5)/ /// [~ “oo 5
é 12 / / /// ]
o / "_.-‘
é 08 // ;
20,
= /
=
< 0,4
0,0 0,0
0 1 2 3 4 5 6 0 1 2 3 4 5 6
Nutzlast / Payload [ kg] Nutzlast / Payload [ kg]
(1): Konstantfahrt
(8): Beschleunigung
LCBO60 - Erforderliches Antriebsmoment
bei horizontalem Einbau bei vertikalem Einbau (Aufwértsbeschleunigung)
14,0 — ~ 40T (@) a = omis / VAV 4
1 = 2
G azime @ @) a=1m/s ©) o | & o] <4>/
(2)a=1mls L v
(3) a=2m/s? / (3) a=2m/s? / / / y /
12,0 B 2,0 1 (4) a = 3m/s? AT
(4) a=3mils? a / / ¥ o .
B (5) a = 5m/s? L’ (5) a =5m/s? e .
= (6)a=7mis? pd (©a=71ms / / //
o 10,0 + (7) a = 10m/s 0,0 $ (7) a=10m/s ‘/ -
=] — 2 .
g (8) a = 20m/s? / / _© (8) a=20m/s / // Al)
S
g’ 8,0 / / / 8,0 / // %.
1 ¥ S
g 6,0 L / / /(4)’ 6,0 / // % .
- g e 7
g //(2)’ ° -
£ 40 — 40
g | / / / (1) ---------- " .'.
2 / ________ - 5
e // ________
< 20 = 2,0
0,0 0,0
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast / Payload [ kg] Nutzlast / Payload [ kg]
(1): Konstantfahrt
(8): Beschleunigung
Lage von Massenschwerpunkt bzw. Kraftangriffspunkt
2:1 - Regel
Darstellung am Beispiel Nickmoment, gilt entsprechend fur Roll- und Giermomente
CoG F ]
I <2xl;
I, = Lastarm -
Iy = Tragarm ﬁ%ﬁ.’ XK
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Durchbiegung in Abhangigkeit des Stutzweitenabstandes und der Belastung
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Zubehor

Gleitlagerblock

Bei dem Gleitlagerblock handelt es sich um ein Verschleif3teil.

Sie bendtigen 4 Stiick pro Linearmodul.

LCBO040: Art.-Nr.: 127-004016 /a

LCBO060: Art.-Nr.: 127-006014 2 /

Wir empfehlen pro Linearmodul mindestens 4 Gleitlagerbldcke vorréatig zu halten.

Externe Puffer

A-A

antriebs- und umlenkseitig

min. Pufferposition

L_min

L_min_mm]

LCBO4O

66

LCBOGO

97

V_[mm]

LCBO4O

50

LCBOSO

80

A Tmm]

LCBO4O

35

LCBO6O

55

(1) Wir empfehlen stets zwei externe Puffer pro Seite zu montieren.

Typ Bezeichnung Art.-Nr. Art.-Nr. rostarm
LCB040  Puffer-Baugruppe 510-001445 510-001495
LCB060  Puffer-Baugruppe 510-001645 510-001695
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Elektrische Endschalter
LCB040

LCBO60

&
#

Anschlussbild LCB0O40 und LCBO60
1: PNP-Offner

2 -3: Last

e\
3.

br
HD1
SW,
2.
bk
bl T
u

2mm/4 mm =+ 10 %
>1%..<15%
0,01 mm
<10 %
-25°C-+70°C
1P67

o
=

NPN-Offner, mit 6 m Kabel, mit Befestigungsmaterial
NPN-SchlieRer, mit 6 m Kabel, mit Befestigungsmaterial
PNP-Offner, mit 6 m Kabel, mit Befestigungsmaterial
PNP-SchlieRer, mit 6 m Kabel, mit Befestigungsmaterial
NPN-Offner, mit 6 m Kabel, mit Befestigungsmaterial
NPN-SchlieRBer, mit 6 m Kabel, mit Befestigungsmaterial
PNP-Offner, mit 6 m Kabel, mit Befestigungsmaterial

PNP-SchlieRer, 6 m Kabel, mit Befestigungsmaterial

16

24 VDC
10...35 VDC
< 15 mA
300 mA

< 2,5VDC

2 kHz

3 x 0,25 mm?

510-001435
510-001436
510-001437
510-001438
510-001635
510-001636
510-001637
510-001638




Klemmprofile

Das Klemmprofil dient in Verbindung mit den Standardflanschplatten zur schnellen Montage und
Befestigung von Linearmodulen zu verschiedenen Kombinationen. Zur Befestigung einer LCB auf
einer Flanschplatte benétigt man zwei Klemmprofile. (Die Klemmprofile dirfen nicht im Bereich
der Antriebs- oder Spannstation verwendet werden).

LCB040
Art.-Nr: 500-000910
53 12
40 6
=
n
() aNE =
S l/ ] —1_| ™Sl
@5,5 9,9,
LCBO60
| Art.-Nr: 500-000901 Art.-Nr: 500-000905
o o 9
= 8
7 () o
N\ <> 8 ~ © _—
of g A s
Q 7
6002 15 20
90
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T-Nutensteine/-schrauben

Die T-Nutensteine und -schrauben dienen zur Befestigung beliebiger Elemente in den T-Nuten des
Profils.

Nutensteine

< o]
GA
D
w @]
El
Nutenschrauben und -muttern
()
REVa) = o T
P = )
)
K E K E
DIN 562 DIN 934
1
w| L o
J
El K L
DIN 787
Typ Bezeichnung D E E1l K GA L Art.-Nr.
LCB040 Nutenstein M4 8 115 4 4 -- 127-004020
LCB040 Nutenstein M5 8 115 4 4 -- 127-004021
LCB040 4-Kant-Mutter*  DIN 562-M4 M4 7 -- 22 - --  135-700001
LCB040 4-Kant-Mutter*  DIN 562-M5 M5 8 -- 2,7 - --  135-700003
LCB040 6-Kant-Mutter*  DIN 934-M4 M4 7 - 29 -- --  135-700600
LCB040 6-Kant-Mutter* DIN 934-M5 M5 8 -- 3,7 - -- 135-700700
LCB060 Nutenschraube DIN787 M8x8x25 M8 13 13 6 -- 25 131-700001
LCB060 Nutenschraube DIN787 M8x8x32 M8 13 13 6 - 32 131-700002
LCB060 Nutenschraube DIN787 M8x8x40 M8 13 13 6 - 40 131-700003
LCB060 Nutenstein M4 13,7 22 7 7,5 - 127-006015
LCB060 Nutenstein M5 13,7 22 7 75 --  127-006016
LCB060 Nutenstein M6 13,8 23 73 55 --  400-000033
LCB060 Nutenstein M8 13,8 23 73 7,5 --  400-000034

*Die 4- und 6-Kant-Muttern sind nur fur gering belastete Verbindungen geeignet
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Bestellschlissel

Bestellschlussel Zubehor

Definition rechts/links:

Definition rechts/links: Blickrichtung von der Flanschplatte auf die
Antriebsstation.

Schlittenlange:

Alle Schlitten sind mit 4 Gleitern ausgestattet. Durch die groRere
Schlittenlange verbessert sich die Aufnahmefahigkeit bei Gier- und
Nickmomenten (My und Mz).

Darstellung aller Varianten der Antriebsstation und Antriebsorientierung: mit freier Antriebswelle

An der Antriebsstation befinden sich die Befestigungsgewinde fir das Kupplungskit jeweils nur auf der unter Antriebsorientierung
festgelegten Seite.

Befestigungsgewinde:
nur links nur links nur rechts nur rechts

Mit angebauten Kupplungskits:

Das Kupplungs-Kit wird stets werkseitig angebaut. BL und BR haben eine zuséatzliche Welle gegeniiber dem Kupplungskit. Diese wird zum
AnschluB des Wellenkits fur Doppelachsen benétigt.

Mogliche Hublangen (in mm)
Beim Hub ist ggf. ein Sicherheitsweg auf beiden Seiten der Verfahrstrecke zu beriicksichtigen.

- X X X X X X X X X X X X X X X
- X X X X X X X X X X X X X X X
g X X X X X X X X X X X X X X
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Mogliche Doppelachs - Konfigurationen:

Fur eine Doppelachse mit Antriebsanbau links benétigen Sie
zwei LCB-Grundeinheiten. Die linke mit der Antriebsoption
BLN, die rechte mit der Antriebsoption SLN

1: Kupplungs-Kit
2: Wellen-Kit

LCB Wellen - Kit (fur Doppelachsen):
Achsabstand: Achsmitte zu Achsmitte

Fur eine Doppelachse mit Antriebsanbau rechts bendétigen Sie
zwei LCB-Grundeinheiten. Die rechte mit der Antriebsoption
BRN, die linke mit der Antriebsoption SRN

1: Kupplungs-Kit
2: Wellen-Kit

Fur eine Doppelachse bendtigen Sie zwei LCB-Grundeinheiten und
einen Wellen-Kit entsprechend dem gewunschten Achsabstand.
Ausgeliefert werden die zwei bestellten Grundeinheiten (mit
angebautem Kupplungs-Kit, falls dieses mitbestellt wurde) und das
separat beigelegte Wellen-Kit.
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Bestellschliussel LCB-Grundeinheit

Beispiel L C B

Antriebssystem

Linearmodul LCB

Baugrolie

040 (LCB040)

060 (LCB060)

Schlittenldnge (siehe Seite 19)
Kurzer Schlitten

Mittlerer Schlitten

Langer Schlitten

Schlitten in Sonderausfuhrung (auf Anfrage)
Fuhrungssystem

Gleitfuhrung

Hub (siehe Seite 19)

Hublange in mm

Antriebsstation

Eine Antriebswelle

Zwei Antriebswellen (Welle beidseitig)*
Antriebsorientierung (siehe Seite 19)
Antrieb rechts

Antrieb links

Schnittstelle zum Antrieb

Obligatorische Angabe

*nur LCB040: PaBfedernut DIN6885 - 2x2x10 auf Antriebsseite links oder rechts

0

Bestellschllssel LCB Kupplungs-Kit

Antriebssystem

Linearmodul LCB

Baugrofie

040 (LCB040)

060 (LCB060)

Kupplungs-Kit* (siehe Seite 19)
Kupplungs-Kit

Antriebsoption (siehe Seite 22)

Vorbereitet fir Planetengetriebe PTNO60 (fiir LCB040)
Vorbereitet fir Planetengetriebe PTNO8O (fiir LCB0O60)

4 0 M G
4
S
M
L
X
G
Beispiel L C B
L C B

Vorbereitet fur Servomotor (Direktanbau) SMH60..B8, D=9 (fur Einzelachse LCB040)
Vorbereitet fur Servomotor (Direktanbau) SMH100..B5, D=19 (fur Einzelachse

LCBO60)

Vorbereitet fur Schrittmotor (Direktanbau) SY56 (fiur Einzelachse LCB040)

Vorbereitet fiur Schrittmotor (Direktanbau) SY107 (fur Einzelachse LCB060)

*Das Kupplungs-Kit wird stets werkseitig angebaut.
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LCB Antriebsoptionen L, M

Antriebsoption L
LCB040 vorbereitet flur Planetengetriebe PTNO60

Passfeder / key

DIN 6885-A-5x5
4 x@25,5

214+

60

+(A.)

He

23

60

LCB Antriebsoptionen U, W
Antriebsoption U

LCB040 vorbereitet fiir Servomotor SMH60 (Direktantrieb)
nur fur Einzelachsen mit horizontaler Einbaulage

Bis
1 © 6?\0
)

NS
-@\

@9H7

60

O |

240132
60
263

4,5

LCB Antriebsoptionen N, P

Antriebsoption N
LCB040 vorbereitet fur Schrittmotor SY56 (Direktantrieb)
nur fur Einzelachsen mit horizontaler Einbaulage

Dz—mj STARL ey,
f* "L S }) J%
o 777 | | - L
© N T |
3 D A“J“t | LCB040 | 6‘\
T ) A ©
=m0, o °
4
40

22

Antriebsoption M
LCBO60 vorbereitet fiur Planetengetriebe PTNO80

g 40 4x 76,6
~ —
Sl_— 1
=] .
o 5 LCB
)
o
Q
[=
" v
L3S Passfeder / key
95 DIN 6885-A-6x6

Antriebsoption W

LCBO60 vorbereitet fiir Servomotor SMH100 (Direktantrieb)
nur fur Einzelachsen mit horizontaler Einbaulage

38,5 . 4xM8

L A

-
: 0 N
- )

= o
e
o 13,5 Passfeder / key 0100
93,5 DIN 6885-A-6X6 , @115

Antriebsoption P

LCBO60 vorbereitet fiir Schrittmotor SY107 (Direktantrieb)

nur fur Einzelachsen mit horizontaler Einbaulage
106

@55,54 H7

DIN6885-A5x5X.... _L



Bestellschllssel LCB Wellen - Kit (fir Doppelachsen)

Beispiel L C B ORI [ 1O w ON BZ3 B5H RO
Antriebssystem
Linearmodul LCB h © [
Baugrofi3e
040 (LCB040) 0 4 0
060 (LCB060) 0 6 0
Verbindungswellen-Kit
Verbindungswellen-Kit W
Achsabstand in mm
Achsabstand von Achsmitte zu Achsmitte n n n n
Malzeichnung Doppelachse
LCB040 LCB060
Achsabstand / distance + 73 Achsabstand / distance + 120
Achsabstand AA / distance AA Achsabstand AA / distance AA
o o
2l 8 ] I
2 2 \ [© |
© © ® © © © M S=S O © ©
- Fr”o__'_ S — ISl a=s ﬁ:lﬁ» = 5
A = [ yg =il Sl 5
—g| 35 35 80 AOng 66 66 42—

Staffelung der Achsabstande (in mm)

Achsabstand 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
LCB040 X X X X X X X X X X X X X X X
LCBO060 -- -- X X X X X X X X X X X X X
Achsabstand 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

LCB040 X X X - - -- -- - - - - -- --

LCBO060 X X X X X X X X X X X X X

ACHTUNG — VERANTWORTUNG DES ANWENDERS

VERSAGEN ODER UNSACHGEMABE AUSWAHL ODER UNSACHGEMABE VERWENDUNG DER HIERIN BESCHRIEBE-
NEN PRODUKTE ODER ZUGEHORIGER TEILE KONNEN TOD, VERLETZUNGEN VON PERSONEN ODER SACHSCHADEN
VERURSACHEN.

¢ Dieses Dokument und andere Informationen von der Parker-Hannifin Corporation, seinen Tochtergesellschaften und Vertrags-
héandlern enthalten Produkt- oder Systemoptionen zur weiteren Untersuchung durch Anwender mit technischen Kenntnissen.

e Der Anwender ist durch eigene Untersuchung und Priifung allein dafiir verantwortlich, die endguiltige Auswahl des Systems
und der Komponenten zu treffen und sich zu vergewissern, dass alle Leistungs-, Dauerfestigkeits-, Wartungs-, Sicherheits- und
Warnanforderungen der Anwendung erfllt werden. Der Anwender muss alle Aspekte der Anwendung genau untersuchen, gel-
tenden Industrienormen folgen und die Informationen in Bezug auf das Produkt im aktuellen Produktkatalog sowie alle anderen
Unterlagen, die von Parker oder seinen Tochtergesellschaften oder Vertragshandlern bereitgestellt werden, zu beachten.

e Soweit Parker oder seine Tochtergesellschaften oder Vertragshandler Komponenten oder Systemoptionen basierend auf
technischen Daten oder Spezifikationen liefern, die vom Anwender beigestellt wurden, ist der Anwender dafiir verantwortlich
festzustellen, dass diese technischen Daten und Spezifikationen fur alle Anwendungen und verniinftigerweise vorhersehbaren
Verwendungszwecke der Komponenten oder Systeme geeignet sind und ausreichen.
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Weitere Informationen verfiigbar unter:

www.parker-eme.com/Icb
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